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启动端子
(X1)

端子状态
运行状态 对应参数 运行频率

X6 X5 X4
0 X X X 停止
1 0 0 0 速度1 PC.00=0% 0HZ
1 0 0 1 速度2 PC.01=25% 100HZ

1 0 1 0 速度3 PC.02=37.5% 150HZ

1 0 1 1 速度4 PC.03=50% 200HZ

1 1 0 0 速度5 PC.04=62.5% 250HZ

1 1 0 1 速度6 PC.05=75% 300HZ

1 1 1 0 速度7 PC.06=87.5% 350HZ

1 1 1 1 速度8 PC.07=100% 400HZ

u1.    500系列的雕刻机多段速控制应用实例：

对应的参数设置：
  P0.03=6                多段速指令
  P0.22=1                分别率
  P0.10=400(可变)    最大频率  
  P0.12=400(可变)    上限频率
  P0.17=8(可变)       加速时间
  P0.18=8(可变)       减速时间
  P1.04=400
  P1.05=24000
  P4.00=1                X1启动/运行命令  
  P4.03=12              X4多段速1
  P4.04=13              X5多段速2
  P4.05=14              X6多段速3
  PC.00=0%          速度1
  PC.01=25%          速度2      
  PC.02=37.5%          速度3
  PC.03=50%          速度4
  PC.04=62.5%          速度5
  PC.05=75%          速度6
  PC.06=87.5%          速度7
  PC.07=100%        速度8
  P0.02=1                外部端子命令通道
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u2.   500系列的恒压供水，供气等流体需要PID闭环控制

对应的参数设置：
  P0.02=1                外部端子命令通道
  P0.03=8                PID指令
  P8.49=4(可变)      唤醒压力值  
  P8.50=0(可变)      唤醒延迟时间
  P8.51=6(可变)      休眠压力值
  P8.52=0(可变)      休眠延迟时间
  PA.00=0                PID给定源
  PA.01=5(可变)      目标压力值
  PA.02=0                反馈源V1
  PA.04=10(可变)    量程表设定 

对应的参数设置：
  P0.02=1                外部端子命令通道
  P0.03=8                PID指令
  P8.49=4(可变)      唤醒压力值  
  P8.50=0(可变)      唤醒延迟时间
  P8.51=6(可变)      休眠压力值
  P8.52=0(可变)      休眠延迟时间
  PA.00=0                PID给定源
  PA.01=5(可变)      目标压力值
  PA.02=1                反馈源A1
  PA.04=10(可变)    量程表设定 

唤醒压力＜目标压力＜休眠压力

   恒压供水与用调节阀门来实现恒压供水相比，节能效果更加显著，同
时起动平衡，减少了对电网的冲击；由于泵的平均转速降低了，从而可
延长泵和阀门等的使用寿命；还可消除起动和停机时的水锤效应。
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u2.   500系列恒压供水/供气等流体,PID闭环控制（V08）

对应的参数设置：
  P0.02=1                外部端子控制
  P0.03=8                PID指令
  PA.00=7                PID给定源
  PA.01=3(可变)      目标压力值
  PA.02=0                反馈源V1
  PA.04=10(可变)    量程表设定 
 

对应的参数设置：
  P0.02=1                外部端子控制
  P0.03=8                PID指令
  PA.00=7                PID给定源
  PA.01=3(可变)      目标压力值
  PA.02=1                反馈源A1
  PA.04=10(可变)    量程表设定 

自动休眠&唤醒功能：
  PA.35=1         压力比例联动开启
  PA-36=1        唤醒压力联动差值设定
  PA-37=1        休眠压力联动差值设定

手动休眠&唤醒功能：
  PA.35=0                  压力比例联动关闭
  PA.29=0~PA.01        唤醒压力值设定  
  PA.30=0(可变)          唤醒延迟时间
  PA.31=PA.01~PA.04  休眠压力值设定
  PA.32=60(可变)         休眠延迟时间

唤醒压力＜目标压力＜休眠压力

PA.29 ＜ PA.01 ＜ PA.31

注：以上压力均为：实际压力值

监控参数：
 U0.15=PA.01   目标压力  
 U0.16=PID反馈值
 U0-46=PA.29   唤醒压力
 U0-47=PA.31   休眠压力
 U0-48=PA.38   上限压力点
 U0-49=PA.40   下限压力点
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u 3.  500系列的数控机床应用

对应的参数设置：
  P0.01=2                 V/F控制
  P0.03=2                 模拟量控制   
  P0.10=100(可变)   最大频率
  P0.12=100(可变)   上限频率
  P0.17=2.5(可变)     加速时间
  P0.18=2.5(可变)     减速时间
  P4.00=1（X1）     正转运行命令 
  P4.05=2（X6）     反转运行命令
  P5.02=2                ( KB/KC)故障输出
  P9-03=0                 过压失速增益
  P9.05=0                 过流失速增益 
  P9.06=200             过流失速保护电流
  A5.04=0                 快速限流使能
  P0.02=1                 外部控制           

       中驱变频调速的调节范围很广，可以实现0—3200HZ范围内无级调速。
在低频下都可以提供150%负载转矩的能力，符合机床较硬的机械特性要求；
可提供150%的过载保护，满足机床低速时具有强大过载能力的要求。使用
中驱变频器后，车床的自动化程度提高，操作简单，维修方便。
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u 4.   500系列的外接启动和调速（基础）

对应的参数设置：
  P0.03=4(可变)   面板电位器调速
  P0.17=10(可变)  加速时间
  P0.18=10(可变)  减速时间
  P4.00=1（X1）  正转运行命令 
  P4.05=2（X6）  反转运行命令
  P0.02=1             外部端子方式

对应的参数设置：
  P0.03=2或3(可变)  外控电压或电流调速
  P0.17=10(可变)  加速时间
  P0.18=10(可变)  减速时间
  P0.02=0或1       启动控制方式

 附加VI、AI调试： 
    P4.13=0(可变）   外接电位器不归零的情况下使用
    P4.15=10(可变） 外接调频无法到达50Hz情况下使用
    P4.18=2(可变）   外接电流表为4mA起步的情况下使用
    P4.20=10(可变）  外接电流表不能控频到最高情况下使用

VI

AI

P5.02=2(可变）

开启故障输出
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功能特点：
   采用复合调速、使用更方便、控制更灵活
输出频率的四则运算有：
u主+辅
u主-辅
uMAX(主，辅）
uMIN(主，辅）

对应的参数设置：
    

   P0.03=4(可选)
   P0.04=1(可选)    
   P0.07=02（频率源叠加选择）
   P0.08=50HZ(可变)
   P4.02=18（频率源切换选择）
   P0.02=1 （外部端子控制）

u 5.   500系列的主辅频率切换



浙江中驱电气有限公司

u 6.  500系列的转速追踪再启动

功能特点：

       变频器实时检测当前电机转速及方向后，经内部计算输出控

制，电机平稳运行。

适用：   

        风机，玻璃机械等
对应的参数设置：
    

   P6.00=1    （启动方式为速度跟踪再启动）
   P6.01=0（停机频率开始）
         或=1（ 从工频开始）
         或=2（从最大频率开始）
   P6.02=20（可调）
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u 7.  500系列的直流制动功能

适用于：针织、缝纫、起重、提升机

     当停机时，输出频率下降到设定频率后，变频器就输出一个直流电
压，这个电压大小由刚才的参数来定，一般是百分比。

对应的参数设置：
    

   P6.10=0/1           （停机方式）
   P6.11=10(可变)   （停机直流制动起始频率）
   P6.12=0              （直流制动等待时间）
   P6.13=60%(可调) （直流制动电流）
   P6.14=3(可调)       （直流制动时间）
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需求描述：

u 一般的恒转矩负载可用直线V/F曲线，对于特性硬，惯性大的通用负载，一些

特殊电机负载，需要多点V/F曲线。                   

功能特点：

u 可自定义4点多折V/F曲线方式                        

适用：

Ø1. 适用洗衣机，机床，化纤机械，离心机等

Ø2. 风机，泵类负载，应选择最佳曲线

对应的参数设置：
    

   P0.01=2  （V/F控制） 
   P3.00=1  （多点 V/F）
             =2  （平方V/F）

u 8.  500系列的灵活V/F曲线运用
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u 9.  500系列的高可靠性的通讯功能

要求： 网络控制的广泛，要求通讯可靠性更高

      硬件方面：

软件方面：

适用：
对应的参数设置：
    

  Pd.00=6005(可变)      （通讯波特率）
  Pd.01=0(可变)            （Modbus数据格式）
  Pd.02=1(可变)            （本机地址）
  Pd.05=31(可变)          （通讯协议&DP数据格式）
  Pd.06=1(可变)            （分辨率）

u 通讯口抗静电能力15KV

u 单独防雷电路

u 短路保护

u 通讯应答超时时可选，适应不
同运行速度PLC

u 多台变频器间同步控制可通过
通讯来实现，无需外围器件

Ø 通讯联网控制场合
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u 10.   500系列的键盘UP/DW频率可调节

需求描述：

u用控制端子UP/DW进行频率调节时，频率上升和下降速度不同情况要求不同；

          

对策：

u可以设定变化速率，根据需要，任意设定

       

适用：

Ø采用UP/DW进行频率调节的场合 对应的参数设置：
    

  P0.02=1                      外部端子控制
  P0.03=0或1                  数字设定值
  P0.08=40HZ（可变）   预置频率
  P4.01=6                        端子UP
  P4.02=7                        端子DOWN 
  P4.12=1HZ（可变）     变化率
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u 11.   500系列的三线式控制

对应的参数设置：
    

  P4.00=1       （端子正转运行控制）
  P4.05=2       （端子反转运行控制）
  P4.11=0或1  （两线式模式）
  P0.02=1        （外部端子控制）
  

对应的参数设置：
    

  P4.00=1        （端子正转运行控制）
  P4.05=2        （端子反转运行控制）
 P4.02=3        （端子三线式运行控制）
  P4.11=2或3  （三线式模式）
  P0.02=1        （外部端子控制）
  

K1 K2 运行命令
0 0 停止
0 1 停止
1 0 正转
1 1 反转

两线式2
K1 K2 运行命令
0 0 停止
0 1 反转
1 0 正转
1 1 正转或反转

两线式1
K1 K2 K3 运行命令
0 0 0 停止
1 0 0 停止
1 1 0 正转
1 1 1 反转

三线式2
K1 K2 K3 运行命令
0 0 0 停止
0 1 1 反转
1 1 0 正转
1 1 1 正转或反转

三线式1

K1正转
K2反转

K1正转
K2三线式控制
K3反转
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u12.  500系列的参数锁定&用户密码锁定设置

需求描述：
u 保密或安全的需要，要求对变频器的参数锁定和查看实现授权
对策：

u设置5位用户密码

u将屏蔽所有功能码参数修改和查看

u状态参数可以查看

u所有参数不可修改
适用：
Ø 设备制造工艺参数保密，或手动操作频繁，容易出现误操作的场合

对应的参数设置：
    

  PP.04=1                  参数锁定功能开启
  PP.00=0~65535        用户密码设置
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u13.  500系列的运行时间累计和输出

需求描述： 为设备维护等原因，需求定时输出指示信号    

对策：

适用：    设备制造业的需要定时进行设备安全维护保养的场合

对应的参数设置：
 PF.12=0~65000H（可变）      累计上电到达时间（针对511以上系列）

 510系列 则需要通过PP.00设置密码：
 1)  P8.16=0~65000H（可变）       累计上电到达时间
 2)  P8.17=0~65000H（可变）       累计运行到达时间

以上2种功能设定后，在指定时间到达后，变频器会输出故障26=E.ArA
需请专业人员后，才能继续使用；

u可以累计运行时间  

u设定运行时间

u当累计运行时间达到设定时间时输出指示信号   
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u14.  500系列的电机噪音与发热、漏电流及干扰
  

u独特的PWM技术，大大减少输出谐波，减少漏电流

u可0.5KHz~16KHz的载波选择

u主回路电容大余量设计

u采用动态载波调节技术，保证无跳闸的前提下，载波尽可能高

u按照规范配线，接地

适用：

Ø环保应用场合

Ø医疗器械系统

Ø对干扰要求严格的场合

对应的参数设置：
     P0.15=0.5kHz~16kHz

载波频率 低       高
电机噪音 大       小

输出电流波形 差       好
电机温升 高       低

变频器温升 低       高
漏电流 小       大

对外辐射干扰 小       大
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u15.  500系列的显示多样性控制

     按照客户需求，调节不同的显示内容：运行频率、目标频率、
直流母线电压、输出电压、检测电流、实际转速、PID反馈等；
也可以通过按键盘上的“移位/显示”键来查看其它参数。

对应的参数设置：
    

设定运行时显示参数： 
 P7.03=001F（0000~FFFF可变）                  
 P7.04=0000（0000~FFFF可变）    

设定停机时显示参数：
  P7.05=0033（0000~FFFF可变）    

以上参数需要转化为16进制；
如仅仅停机和运行转台都显示实际转速：
     P7.03=4000
     P7.05=0401
     P7.06=3.000
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100系 列 的 应 用 案 列
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数控雕刻机行业变频器控制方式一般分为两种：

2. 系统默认各个段速分别为：100HZ、150HZ、
200HZ、250HZ、300HZ、350HZ、400HZ。具体动作
如下：  速度S1=0HZ，  此时各端子为常开状态
        速度S2=100HZ，此时X2与COM闭合
        速度S3=150HZ，此时X3与COM闭合
        速度S4=200HZ，此时X2+X3与COM闭合
        速度S5=250HZ，此时X4与COM闭合
        速度S6=300HZ, 此时X2+X4与COM闭合
        速度S7=350HZ，此时X3+X4与COM闭合
        速度S8=400HZ，此时X2+X3+X4与COM闭合

1.参数设置：
a) P013=08（恢复出厂设置）  
b) P013=02

1.参数设置：
a) P013=08（恢复出厂设置）  
b) P013=03
C) P072=400(可变)

2. 将外部电压模拟量0-10V信号分别接在VI、GND端口上，
同时启动信号线接在X1和COM信号端子上，变频器将会以电
位器给定的频率0-400HZ运行。

一.维宏卡多段速开关量给定 二.维宏卡模拟量给定
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100系列的恒压供水接线与参数设置：

目标压力=需要压力/压力表量程 *100%

对应的参数设置：
P013=08              恢复出厂设置
P001=1                外部端子给定
P002=0                频率源选择
P003=50              主频率
P046=25              X3作为PID允许
P159=50(可变)     目标压力设定
P137=70%(可变)  唤醒准位（依目标压力）  
P138=20(可变)     休眠频率
P139=10(可变)     唤醒延迟时间
P069=0                反馈源V1（0-10V）
 

对应的参数设置：
P013=08              恢复出厂设置
P001=1                外部端子给定
P002=0                频率源选择
P003=50              主频率
P046=25              X3作为PID允许
P159=50(可变)     目标压力设定
P137=70%(可变)  唤醒准位（依目标压力）  
P138=20(可变)     休眠频率
P139=10(可变)     唤醒延迟时间
P069=1                反馈源A1（4-20mA）
 

100M系列的反馈值监控，是在原始界面“Γ00.0”下，按移位键☞ “└50”。
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